附件2：

国家高科技研究发展计划（863计划）海洋技术领域

“区域性海洋监测系统技术”重大项目

2006年度课题申请指南

一、指南说明

“区域性海洋监测系统技术”是“十一五”863计划海洋技术领域重大项目之一。项目总体目标是：面向国家对海洋监测技术的需求，发展一批国家亟需的海洋监测技术与装备，建设一个实用区域性海洋立体实时监测系统，形成对我国重点海域海洋环境监测的技术能力。研究制定海洋监测技术规范和行业标准，推动若干重大监测技术与装备的成果转化，并形成商品化能力。培养一支海洋技术专业人才队伍，提高我国海洋监测技术的自主创新能力。为我国发展海洋经济、维护海洋权益提供技术支撑。

重点任务是：

1. 提高示范海域海洋环境实时立体监测系统业务化运行的稳定性和可靠性，开展仪器设备以及数据通信的通用接口标准、数据同化、产品制作和分发等集成技术研究。

2. 发展岸基多功能新型雷达监测系统技术、实时传输潜标、深海垂直升降浮标等定点海洋动力环境剖面监测技术研究。

3. 开展拖曳式剖面探测技术、水下自航式海洋监测系统等走航式海洋动力环境监测平台技术研究。

4. 海洋监测技术成果标准化及规范化海上试验；深化海洋监测技术成果标准化工程，实现技术成果向产品转化。

根据上述任务，项目设置以下课题：

1. 海洋动力环境立体实时监测系统示范

2
. 海洋立体实时监测信息服务技术系统

3
. 船载海洋环境监测系统示范

4. 质量控制及规范化海上试验

5
. 深海下放式声学海流剖面测量技术

6. XCP等投弃式剖面测量技术

7
. 自持式剖面探测漂流浮标

8. 船载多参数拖曳式剖面测量系统技术
9. 小型自主航行观测平台技术

10.
海洋动力环境X波段雷达监测技术

11.
变频多功能新型高频地波雷达

12. 海气界面微尺度过程监测系统

13．定点垂直升降剖面测量系统技术
14. 光学浮标

本项目14个课题中，除了课题1“海洋动力环境立体实时监测系统示范”，课题2“海洋立体实时监测信息服务技术系统”以外，其它12个课题均公开发布申请指南，采用择优委托方式确定承担单位。

本指南面向全国发布，自由申报、专家评审、公平竞争、滚动发展。申请单位应围绕指南设置的研究目标、研究内容和技术指标等要求，提出课题申请。有较好基础的课题，鼓励产学研单位联合共同申请课题。

依据“阶段目标、滚动支持”的原则，本次指南发布课题的研究周期不超过四年。

注意事项：

经费预算：申报单位在申报课题的材料中，附上课题经费预算材料，没有预算的课题将不予受理。

有较好技术基础的课题，申报单位应与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

二、指南内容

课题1：船载海洋环境监测系统示范

研究目标：

集成并建立配置合理、功能完备、运行可靠且具备数据自动存贮与传输的船载海洋动力环境测量系统，其系统功能达到国际先进水平。

研究内容：

船载设备集成技术研究，包括船载设备集成环境、系统功能、结构、通信接口、运行模式及数据流程等设计和研究工作；研制具有海流剖面和海浪测量的多功能自容式声学海流剖面仪工程样机；完成相控阵声学海流剖面仪（PAADCP）和6000米CTD的工艺、材料和优化设计的改进研究工作；完成声相关海流剖面仪定型样机工作。

考核指标：

（1）提供863计划“九五”和“十五”研制的船载多普勒海流剖面仪、声相关海流剖面仪、相控阵海流剖面仪、船载6000米温盐深（CTD）的安装和比测试验条件，并完成安装。

（2）依据海洋仪器外海试验比测大纲，开展船载多普勒海流剖面仪、声相关海流剖面仪、相控阵海流剖面仪、船载温盐深（CTD）海上试验和比测实验，获取比测数据。2007-2010年期间，平均每年不少于30天的海上试验，在1000m以深海域的试验、比测数据占全部数据量的50%以上。在海上比测过程中，向技术研发单位反馈仪器使用情况，协助完成上述技术在工艺、材料、和优化设计方面的改进工作，使之达到实用产品水平。

（3）完成自容式样声学海流剖面仪工程样机研究和海上试验比测报告。

（4）完成声相关海流剖面仪的标准化定型研究，通过充分的海上试验和比测分析，使之达到实用产品水平。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起4年。

课题经费来源及构成：

课题总经费1200万，其中国拨经费1000万，依托单位配套经费200万。

申报要求：要求申报单位具备完成任务的船舶条件。

课题2：质量控制及规范化海上试验

研究目标：

制定课题质量控制目标和质量保证大纲，实现课题质量指标的实时定量评估，形成海洋仪器设备质量控制规范和指南。依照规范化海上试验大纲，开展海洋监测仪器海上试验，获取相关技术数据资料，为海洋仪器定型提供科学依据。

研究内容：

（1）质量控制：研究制定课题设计、生产试制过程质量控制程序、质量管理控制要求；提出课题量化可靠性和维修性指标和验证方法；编制规范化海上试验的质量控制规范。

（2）规范化海上试验技术。依据相关标准和规范编制规范化海上《试验大纲》和《试验实施方案》； 制定性能试验、功能试验、可靠性和维修性试验等基本试验程序，提供相关的技术文件；由第三方进行比测数据相关性处理和数据分析处理；编写海上比测试验报告。

考核指标：

2007年至2010年4年期间，不少于250天的集中规范化船载仪器海上试验。制定海洋监测仪器设备的检测方法；依托专业单位开展第三方独立检验，完成所有仪器的第三方独立检验的报告。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起4年。

课题经费来源及构成：

课题总经费1800万，其中国拨经费1800万。

申报要求：要求申报单位具备完成任务的船舶条件或对其它单位船舶调度的组织协调能力。

课题3：深海下放式声学海流剖面测量技术

研究目标：

研制下放式声学海流剖面仪工程样机及数据处理系统，所研制的样机达到国外同类产品的先进水平。

研究内容：

研制耐压6000米声学海流剖面仪的壳体结构和换能器阵、高速实时运算，水下信号传输，进行声学海流剖面仪工程样机整机联调和海试。

考核指标：

提交声学海流剖面仪工程样机，并完成海上试验。测速范围(10m/s,准确度：(1%测量值(0.5cm/s；测流层数:1－128层；最大工作水深6000m。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起2年。

课题经费来源及构成：

课题总经费400万，其中国拨经费400万。

申报要求：要求科研单位与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

课题4：XCP等投弃式剖面测量技术

研究目标：

突破船载走航投弃式剖面测量平台关键技术，研制XCP、XBT、XCTD等投弃式剖面测量工程样机，提高我国海洋环境信息船载走航获取能力。

研究内容：

XCP、XCTD和XBT的测量探头运动学研究、测量电极和微弱信号的采集与处理技术研究、探头倾斜估计及数据补偿研究和海上试验研究。

考核指标：

提交一批实用的XCP、XCTD和XBT海试样机，监测数据的技术指标不低于21世纪初的国际先进水平。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起2.5年。

课题经费来源及构成：

课题总经费300万，其中国拨经费300万。

申报要求：鼓励科研单位与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

课题5：自持式剖面探测漂流浮标

研究目标：

提高工程样机的运行可靠性。开发多用途自沉浮式剖面探测浮标产品，满足用户需求。

主要研究内容：

工艺、材料和优化设计研究，自动潜入、上浮和深度控制技术；浮标水面姿态研究；高可靠性技术研究；符合Argo计划的数据传输技术研究（注：本课题数据通讯方式采用两种：符合Argo计划的数据传输方式和国产卫星传输方式）。

考核指标：

提交成熟的0－400米样机10套和0－2000样机5套。工作寿命:2年; 测量参数:温度、盐度、压力。温度测量范围-2～35℃、准确度±0.005℃，电导率测量范围0-65ms/cm、准确度±0.005ms/cm，压力测量范围：0～6Mpa 、0～25Mpa，准确度：±0.2%F.S. 。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起2年。

课题经费来源及构成：

课题总经费500万，其中国拨经费500万。

申报要求：要求科研单位与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

课题6：船载多参数拖曳式剖面测量系统技术

研究目标：

突破大深度船载拖曳式剖面探测平台关键技术，研制海洋多参数拖曳式剖面测量工程样机和海洋动力参量拖曳式剖面测量（UCTD）工程样机，提高我国深海海洋环境信息船载走航获取能力。

主要研究内容：

拖曳系统优化设计，多模态拖曳工作方式，多传感器集成，走航拖曳传感器数据处理，系统安全保护。UCTD探头水动力学优化设计和投放回收技术研究，快速轻便绞车结构优化设计和加工，适用于快速下放拖曳平台的温盐深传感器时间响应分析及选型、现场校准技术和数据处理等。

考核指标：

提交大深度船载拖曳式剖面探测系统工程样机，拖曳式剖面探测系统的船速范围6-12节，8节走航时剖面最大深度可达500m，可以测量电导率、温度、压力、pH、溶解氧、叶绿素、浊度、声速等参数。提交海洋动力参量拖曳式剖面测量（UCTD）工程样机， 12节走航时剖面最大深度可达400m。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起3年。

课题经费来源及构成：

课题总经费900万，其中国拨经费900万。

申报要求：要求科研单位与用户联合申报。

课题7：小型自主航行观测平台技术

研究目标：

开发具有水下自航行、自定位能力的低成本小型自主航行观测平台工程样机，能够开展特殊海区海洋动力环境测量。

主要研究内容:

载体设计、航行控制、载体姿态控制系统和载体自沉浮技术；适用于水下自航行平台的海洋监测仪器的标定与运动补偿技术；数据采集处理、测量系统定位和数据传输技术；系统优化集成技术。

考核指标：

提交系统样机一套，并完成海上试用。样机下潜最大水深为100m，航行速度4kn，巡航半径100公里；流速测量范围:±4m/s，准确度:±1%或±0.5cm/s；流向测量范围0-360°，准确度±5°；温度测量范围-2～35℃、准确度±0.005℃，电导率测量范围0-65ms/cm、准确度±0.005ms/cm。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起3年。

课题经费来源及构成：

课题总经费600万，其中国拨经费600万。

申报要求：要求科研单位与用户联合申报。

课题8：海洋动力环境X波段雷达监测技术

研究目标：

研制岸基海洋动力环境X波段雷达工程样机, 提高我国近岸海洋动力环境监测能力。

研究内容：

适应海洋动力环境监测的X波段雷达工程样机优化设计与研制,信号采集控制技术和数据预处理技术研究，浪场、流场信息提取模式研究。 

考核指标：

提交系统样机2套，有效测量近岸浪场和流场，探测半径不小于6公里。参数测量技术指标不低于国外最新同类仪器的水平。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起3年。

课题经费来源及构成：

课题总经费400万，其中国拨经费400万。

申报要求：鼓励科研单位与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

课题9：变频多功能新型高频地波雷达

研究目标:

研制有效探测海流，海浪、海面风以及超视距移动目标的变频多功能新型高频地波雷达工程样机。

研究内容:

变频多功能新型高频地波雷达信号波形设计，多频率信号合成与功率线性放大；多频宽带多通道接收机；多频宽带信号的收发天线；基于多频探测的高精度的风浪场提取技术和目标跟踪技术。

考核指标:

研制一套工程样机;浪场和风速的探测距离不小于100km，流场探测距离不小于200km，移动目标探测距离达到150公里；要素测量精度满足海洋监测有关标准和规范。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起3年。

课题经费来源及构成：

课题总经费1200万，其中国拨经费1200万。

申报要求：要求科研单位与用户联合申报。

课题10：海气界面微尺度过程监测系统

研究目标：

研制用于海气界面通量直接测量的浮标工程样机，获取海气界面通量。

主要研究内容：

适合中高海况下具有良好稳定性的浮标体优化设计和制造；通量测量参数的各传感器优选与架装方式。

考核指标：

工程样机一套，技术指标不低于国外最新同类仪器的水平。

课题研究周期：

自课题合同任务书签定日起3年。

课题经费来源及构成：

课题总经费400万，其中国拨经费400万。

申报要求：科研单位与用户联合申报。

课题11：定点垂直升降剖面测量系统技术

研究目标：

研制深海垂直剖面海洋环境数据的升降测量系统和波浪驱动剖面测量技术，满足海洋研究和国防建设需求。

主要研究内容: 

深海垂直剖面海洋环境数据的升降测量系统总体设计技术，低功耗、高可靠自动升降平台技术，适于平台升降运动的锚锭系统及系统姿态研究;高可靠、低功耗的数据采集控制器；研究随波性能好的浮体流体外形和高效波浪势能传递锚系系统，易于架设各类传感器的滑行器装置和具有高可靠性单向滑动棘轮机构，高度集成的控制与数据采集技术研究。

考核指标:

提交深海垂直剖面海洋环境数据的升降测量系统一套，最大布放深度4000m，剖面测量深度范围100m～1500m，系统工作时间3年，可以有效监测剖面温度、盐度和海流等；

波浪驱动剖面测量系统2套，下潜深度400米，连续工作时间不小于90天，可以搭载海水温度、盐度、深度及海流监测传感器。下潜深度400米，连续工作时间不小于90天，可以搭载海水温度、盐度、深度及海流监测传感器。

课题经费来源及构成：

课题总经费900万，其中国拨经费900万。

申报要求：要求科研单位与有工程化能力单位（或企业）联合申报。

课题12：光学浮标

研究目标：

研制海洋光学浮标工程样机，为水色卫星遥感器及其产品的定标检验提供连续定点数据支持。

主要研究内容：

海洋光学浮标体的设计及集成技术, 解决光学浮标长期业务化布放与定期回收、自阴影遮挡与修正等问题;浮标用小型、模块化、可现场安装的海洋高光谱辐射计的研制；现场光学标定系统；光学浮标数据在卫星遥感器定标与检验中的应用技术。

考核指标：

工程样机2套，最大使用水深1000m，水表、水下多层光学测量；连续工作时间6个月，技术指标不低于国外最新同类仪器的水平。

课题经费来源及构成：

课题总经费500万，其中国拨经费500万。

申报要求：要求科研单位与用户联合申报。
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